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一、实训报告包使用说明
本实训报告包依据《智能交通系统》课程教学需要组织，围绕 TrafficInsight 平台中的交通态势感知、GIS/3D数模、仿真推演、教师端、学生端与评价复盘模块设计。报告采用“课程任务—样例数据—平台操作—结果分析—学习评价”的格式，既可用于学生课堂实训，也可作为数字孪生教学创新作品的成果支撑材料。
1.1 课程目标对应关系
	课程能力
	对应平台功能
	对应实训报告

	交通运行状态识别
	数据感知、通行指数、GIS路网态势
	报告一

	交通数据分析与诊断
	流量、速度、排队长度、拥堵指数联动分析
	报告一、报告二

	交通控制与优化决策
	信号配时调整、仿真推演、优化前后对比
	报告二

	交通事件应急处置
	事故点位、影响范围、绕行路线、管制策略
	报告三

	综合交通组织能力
	重点区域治理、停车/慢行/公交接驳方案
	报告四

	过程化评价与复盘
	能力雷达图、操作记录、教师点评、实训报告生成
	四份报告通用



1.2 数据与真实性说明
为保证课程实训可重复、可对比和可评价，报告中的交通流量、速度、排队长度、信号控制参数和事件响应指标均采用“教学仿真样例数据”。数据结构和指标口径参考交通运输专业教学逻辑设置，能够用于课堂训练和系统演示，但不作为真实城市交通运行实测结论。
1.3 建议使用方式
教师在课前通过平台教师端发布任务，配置实训场景、基础数据和评价标准。
学生在课中进入学生端，完成数据研判、方案设计、仿真推演与报告提交。
教师在课后结合系统生成的评价结果开展复盘，形成过程性评价证据。
比赛展示时，可选取报告二和报告三作为重点演示案例，突出仿真、优化、控制和教学评价。


实训报告一：城市路网运行态势感知与异常识别
1. 实训基本信息
	项目
	内容

	课程名称
	智能交通系统

	实训模块
	交通数据感知与GIS路网态势

	实训时长
	2学时

	实训对象
	交通运输专业二年级/三年级学生

	实训小组
	A组：态势感知组

	数据来源
	TrafficInsight 教学仿真样例数据



2. 实训背景
早高峰期间，片区路网交通需求快速上升，部分进口道通行指数下降，平均车速低于常态水平，并出现排队溢出风险。学生需要通过平台读取交通运行指标、识别异常路段、判断拥堵成因，并形成路网态势研判结论。
3. 实训目标
理解交通态势感知系统中流量、速度、通行指数、事故事件等指标的含义。
掌握基于GIS路网热力图识别拥堵路段和异常交通状态的方法。
能够将交通运行数据转化为课堂实训中的问题诊断结论。
形成“数据读取—态势识别—成因分析—研判报告”的实训能力。
4. 实训原理与平台支撑
路网运行态势感知以道路断面流量、平均车速、排队长度、拥堵指数和事件状态为核心指标。平台将样例数据映射到GIS路网和3D数模对象中，通过颜色状态、风险标签和趋势图展示交通运行状态。学生依据指标阈值和空间分布判断路段拥堵程度，并结合事故、违法、超速等信息进行综合研判。
5. 基础数据与任务条件
	路段
	交通量(pcu/h)
	平均车速(km/h)
	排队长度(m)
	通行指数
	状态判断

	人民路东进口
	1840
	28
	128
	0.78
	拥堵

	人民路西进口
	1520
	34
	86
	0.62
	缓行

	学院路北进口
	1320
	21
	164
	0.86
	拥堵

	学院路南进口
	980
	43
	42
	0.35
	畅通

	科技大道主线
	1550
	46
	50
	0.44
	畅通



数据说明：本表为课程实训用教学仿真样例数据，重点用于训练学生对交通运行指标、数模状态和管控策略之间关系的理解，不作为真实道路管理结论。
6. 平台操作过程记录
	步骤
	操作内容
	记录状态

	1
	登录平台，进入“数字孪生驾驶舱”，查看区域交通量、平均车速、事故事件、违法风险和ETC超速等指标。
	已完成

	2
	进入“数据感知”模块，分别查看流量态势、流量统计、事故态势和违法态势。
	已完成

	3
	进入“GIS/3D路网数字孪生”页面，观察路段颜色、事件点、信号机和检测器分布。
	已完成

	4
	根据交通量、速度和排队长度判断拥堵路段，标记异常区域。
	已完成

	5
	填写路网运行态势研判表，提交小组分析结论。
	已完成



7. 实训结果与系统输出
	分析对象
	研判结果
	依据数据
	教学结论

	主要拥堵点
	学院路北进口
	速度21km/h，排队164m，通行指数0.86
	该进口道为早高峰主要瓶颈路段

	次级风险点
	人民路东进口
	速度28km/h，排队128m，交通量1840pcu/h
	该方向需进入信号优化或事件管控实训

	运行较好路段
	科技大道主线
	速度46km/h，排队50m，通行指数0.44
	可作为绕行或分流通道参考



8. 结果分析与讨论
从样例数据看，学院路北进口和人民路东进口同时存在低速、高排队和较高通行指数，说明片区北向与东向进口交通压力较大。结合平台事件预警提示，北进口排队溢出风险可能会影响相邻交叉口，因此需要进一步进入信号优化与应急管控任务。该实训使学生从单一指标读取转向多指标综合研判，能够理解交通态势感知在智能交通系统中的基础作用。
9. 学生复盘结论
本次实训表明，智慧交通数字孪生教学平台能够将交通运行数据、GIS/3D数模对象和教学任务有效联动，帮助学生从“看数据”转向“用数据诊断问题、用模型解释过程、用仿真验证方案”。后续学习中，应进一步强化对指标阈值、控制策略适用条件和多目标权衡关系的理解。
10. 教师评价建议
	评价维度
	权重(%)
	评分说明

	交通指标识读
	20
	能够正确解释流量、速度、排队长度和通行指数

	异常路段识别
	25
	准确识别主要拥堵点和次级风险点

	成因分析
	25
	能够结合空间位置和指标变化分析拥堵成因

	报告表达
	20
	结论清晰、数据引用准确、逻辑完整

	小组协作
	10
	分工明确，能够完成课堂汇报



建议教师结合平台操作记录、课堂汇报和书面报告进行综合评分。若用于比赛展示，可选取“平台操作过程记录”和“实训结果与系统输出”两部分作为支撑截图或材料摘要。


实训报告二：交叉口拥堵诊断与信号优化仿真
1. 实训基本信息
	项目
	内容

	课程名称
	智能交通系统 / 交通控制与管理

	实训模块
	信号控制优化与仿真推演

	实训时长
	3学时

	实训对象
	交通运输专业二年级/三年级学生

	实训小组
	B组：信号优化组

	数据来源
	TrafficInsight 教学仿真样例数据



2. 实训背景
在早高峰校园片区交叉口中，学院路北进口和人民路东进口出现排队增长，交叉口平均延误较高。学生需要基于流量、速度、排队长度和拥堵指数，判断拥堵方向，调整信号周期、绿信比和相位方案，并通过平台仿真推演比较优化前后效果。
3. 实训目标
掌握交叉口信号控制参数对通行效率的影响。
能够根据进口道流量和排队长度判断信号配时问题。
能够设计基础信号优化方案，并通过仿真结果进行验证。
形成“诊断—决策—推演—评价”的数字孪生教学闭环。
4. 实训原理与平台支撑
交叉口信号优化以周期、绿信比、相位组织和进口道交通需求匹配为核心。平台以样例数据驱动交叉口3D数模，学生调整控制参数后，系统按照预设教学规则生成平均延误、排队长度、拥堵指数和通行效率变化，用于训练学生对控制策略效果的解释能力。
5. 基础数据与任务条件
	指标
	优化前
	学生方案
	变化说明
	状态

	信号周期(s)
	90
	105
	适当延长周期以提高主方向放行能力
	调整

	北进口绿灯(s)
	24
	35
	增加北进口绿灯时间，缓解排队溢出
	优化

	东进口绿灯(s)
	26
	32
	提高东向进口放行能力
	优化

	左转保护相位
	未启用
	启用
	降低左转车辆对直行交通干扰
	优化

	绕行诱导
	未启用
	启用科技大道分流
	引导部分车辆避开瓶颈进口
	辅助



数据说明：本表为课程实训用教学仿真样例数据，重点用于训练学生对交通运行指标、数模状态和管控策略之间关系的理解，不作为真实道路管理结论。
6. 平台操作过程记录
	步骤
	操作内容
	记录状态

	1
	进入教师端查看任务“交叉口拥堵诊断与信号优化”。
	已完成

	2
	进入学生端读取交叉口流量、速度、排队长度和拥堵指数。
	已完成

	3
	在3D数模页面观察拥堵路段、信号机、检测器和车辆排队状态。
	已完成

	4
	在学生操作区调整信号周期、绿信比、左转保护相位和绕行诱导策略。
	已完成

	5
	点击“提交方案并仿真”，进入仿真推演页查看优化前后指标。
	已完成

	6
	根据系统评价生成复盘报告，说明方案优点和不足。
	已完成



7. 实训结果与系统输出
	评价指标
	优化前
	优化后
	改善幅度
	教学解释

	平均延误
	82s
	56s
	降低31.7%
	主进口放行能力提高

	最大排队长度
	210m
	135m
	降低35.7%
	排队溢出风险下降

	拥堵指数
	7.8
	5.2
	降低33.3%
	路网运行状态改善

	通行效率
	100%
	126%
	提升26.0%
	单位时间通过车辆增加

	平均车速
	24km/h
	36km/h
	提升50.0%
	车辆滞留时间下降



8. 结果分析与讨论
优化方案通过延长周期、提高北进口和东进口绿灯时间、增加左转保护相位并启用绕行诱导，使瓶颈方向排队长度明显下降。平均延误由82s降至56s，最大排队长度由210m降至135m，说明方案能够有效改善早高峰主方向拥堵。但周期延长可能对非主方向等待时间产生影响，后续可进一步引入公交优先和行人过街约束，提升方案综合公平性。
9. 学生复盘结论
本次实训表明，智慧交通数字孪生教学平台能够将交通运行数据、GIS/3D数模对象和教学任务有效联动，帮助学生从“看数据”转向“用数据诊断问题、用模型解释过程、用仿真验证方案”。后续学习中，应进一步强化对指标阈值、控制策略适用条件和多目标权衡关系的理解。
10. 教师评价建议
	评价维度
	权重(%)
	评分说明

	问题诊断
	20
	能识别主要拥堵方向和信号控制矛盾

	参数设置
	25
	周期、绿信比和相位调整具有合理依据

	仿真解释
	25
	能解释优化前后指标变化的原因

	方案完整性
	20
	包含信号优化、绕行诱导和风险说明

	复盘表达
	10
	能指出方案局限与改进方向



建议教师结合平台操作记录、课堂汇报和书面报告进行综合评分。若用于比赛展示，可选取“平台操作过程记录”和“实训结果与系统输出”两部分作为支撑截图或材料摘要。


实训报告三：交通事件预警与应急管控推演
1. 实训基本信息
	项目
	内容

	课程名称
	智能交通系统 / 交通安全工程

	实训模块
	交通事件预警与应急管控

	实训时长
	3学时

	实训对象
	交通运输专业二年级/三年级学生

	实训小组
	C组：事件管控组

	数据来源
	TrafficInsight 教学仿真样例数据



2. 实训背景
早高峰期间，人民路东进口附近发生两车追尾，占用一条直行车道和一条左转车道，导致上游排队增长，并触发二次事故风险预警。学生需要完成事件分级、影响范围判断、临时管制、绕行诱导和信号联动调整，并通过平台推演处置效果。
3. 实训目标
理解交通事件对局部路网运行状态的影响机制。
掌握事件等级判断、影响范围识别和应急管控流程。
能够设计临时管制、绕行诱导和信号联动方案。
能够根据推演结果评价应急处置方案的有效性。
4. 实训原理与平台支撑
交通事件管控以事件位置、占用车道、持续时间、路网容量和绕行条件为基础。平台通过事件点、影响范围、管制区域和绕行路线的3D/GIS映射，展示交通事件从局部阻断到上游排队扩散的过程。学生通过调整管制范围和诱导策略，观察拥堵消散时间、分流比例和二次事故风险变化。
5. 基础数据与任务条件
	事件要素
	样例值
	影响说明
	处置关注点

	事件类型
	两车追尾
	占用直行与左转车道
	需快速隔离事故区域

	发生位置
	人民路东进口
	影响东向进口通行能力
	重点观察上游排队

	占用车道
	2条
	可用通行能力下降约40%
	需设置临时管制

	初始排队长度
	128m
	存在溢出风险
	需绕行诱导

	风险等级
	二级预警
	可能引发二次事故
	需信号联动和诱导提示



数据说明：本表为课程实训用教学仿真样例数据，重点用于训练学生对交通运行指标、数模状态和管控策略之间关系的理解，不作为真实道路管理结论。
6. 平台操作过程记录
	步骤
	操作内容
	记录状态

	1
	进入事件应急管控页面，查看事故点、影响范围和上游拥堵扩散。
	已完成

	2
	根据事件类型、占用车道和排队长度判断事件等级。
	已完成

	3
	设置临时管制区域，选择科技大道作为主要绕行路径。
	已完成

	4
	启用信号联动策略，适当增加绕行方向绿灯时间。
	已完成

	5
	发布诱导信息，提示车辆避开人民路东进口。
	已完成

	6
	启动应急推演，查看拥堵消散时间、分流比例和风险变化。
	已完成



7. 实训结果与系统输出
	评价指标
	处置前
	处置后
	变化结果
	结论

	预计拥堵消散时间
	42min
	26min
	缩短16min
	处置效率提高

	绕行分流比例
	0%
	31%
	提升31%
	绕行诱导有效

	二次事故风险
	高
	中低
	风险下降
	管制与诱导降低冲突

	上游最大排队
	196m
	122m
	降低37.8%
	排队溢出风险缓解

	应急响应评分
	--
	86分
	较好
	方案具备课堂示范价值



8. 结果分析与讨论
应急方案通过设置临时管制区域、启用绕行诱导和信号联动，显著降低了事故点上游排队增长速度。推演结果显示，预计拥堵消散时间由42分钟缩短至26分钟，绕行分流比例达到31%，二次事故风险由高降至中低。方案不足在于对行人过街和公交停靠影响考虑较少，后续可加入公交优先、救援车辆通道和多部门协同处置要素。
9. 学生复盘结论
本次实训表明，智慧交通数字孪生教学平台能够将交通运行数据、GIS/3D数模对象和教学任务有效联动，帮助学生从“看数据”转向“用数据诊断问题、用模型解释过程、用仿真验证方案”。后续学习中，应进一步强化对指标阈值、控制策略适用条件和多目标权衡关系的理解。
10. 教师评价建议
	评价维度
	权重(%)
	评分说明

	事件识别
	20
	能准确判断事件类型、位置和风险等级

	影响分析
	20
	能分析影响范围、排队扩散和二次风险

	管控方案
	25
	管制、绕行、信号联动方案合理

	推演解释
	20
	能解释处置前后指标变化

	复盘改进
	15
	能提出进一步优化建议



建议教师结合平台操作记录、课堂汇报和书面报告进行综合评分。若用于比赛展示，可选取“平台操作过程记录”和“实训结果与系统输出”两部分作为支撑截图或材料摘要。


实训报告四：重点区域综合交通组织与治理评价
1. 实训基本信息
	项目
	内容

	课程名称
	智能交通系统 / 城市交通管理

	实训模块
	重点区域综合交通组织

	实训时长
	2学时

	实训对象
	交通运输专业二年级/三年级学生

	实训小组
	D组：综合治理组

	数据来源
	TrafficInsight 教学仿真样例数据



2. 实训背景
某高校校园周边早晚高峰存在机动车集中进出、非机动车交织、临时停车占道和公交停靠干扰等问题。学生需要基于平台中的流量、速度、事故风险和违法风险数据，设计重点区域综合交通组织方案，并从效率、安全和教学评价三个维度进行效果分析。
3. 实训目标
理解重点区域交通组织的综合性和多目标特征。
能够结合机动车、非机动车、公交、停车和行人过街需求设计治理方案。
能够利用平台样例数据评价交通组织方案效果。
提升学生综合交通治理、协同决策和方案表达能力。
4. 实训原理与平台支撑
重点区域治理通常涉及多类交通参与者和多种管理措施。平台将流量、违法风险、停车占道、公交停靠和事件风险数据映射到GIS路网中，学生通过设置临时停车管理、慢行引导、公交停靠优化、重点路口信号协调等措施，观察区域通行效率和风险指标变化。
5. 基础数据与任务条件
	治理对象
	现状问题
	治理措施
	预期影响

	校园北门
	早高峰进校车辆集中
	设置分时进出与临停区
	降低进口道排队

	学院路南段
	非机动车与机动车交织
	设置慢行引导线与隔离提示
	降低冲突风险

	公交停靠点
	公交停靠影响右转车辆
	优化停靠位置和进出站提示
	减少局部阻滞

	人民路东进口
	违法停车占用车道
	设置电子提醒与禁停管理
	提高道路通行能力

	科技大道主线
	具备分流条件
	作为绕行引导通道
	缓解核心区压力



数据说明：本表为课程实训用教学仿真样例数据，重点用于训练学生对交通运行指标、数模状态和管控策略之间关系的理解，不作为真实道路管理结论。
6. 平台操作过程记录
	步骤
	操作内容
	记录状态

	1
	进入数字孪生驾驶舱，查看重点区域交通运行态势。
	已完成

	2
	在GIS路网中标记校园、公交站、停车点和拥堵路段。
	已完成

	3
	依据流量、速度、违法风险和事故事件数据确定治理重点。
	已完成

	4
	提出停车管理、慢行引导、公交停靠优化和绕行诱导组合方案。
	已完成

	5
	通过平台样例推演比较治理前后指标。
	已完成

	6
	完成综合治理评价报告，说明方案适用条件和局限性。
	已完成



7. 实训结果与系统输出
	指标
	治理前
	治理后
	改善幅度
	说明

	区域平均车速
	29km/h
	37km/h
	提升27.6%
	核心区通行状态改善

	违法停车事件
	14次
	6次
	降低57.1%
	禁停管理有效

	人车冲突风险
	中高
	中低
	下降
	慢行引导降低交织风险

	公交停靠影响时长
	18min/h
	10min/h
	降低44.4%
	停靠优化减少干扰

	学生方案评分
	--
	88分
	较优
	方案完整性较好



8. 结果分析与讨论
综合治理方案通过分时进出、临停区管理、慢行引导、公交停靠优化和绕行诱导，实现了效率与安全的协同改善。治理后区域平均车速提升至37km/h，违法停车事件显著减少，人车冲突风险下降。该实训强调学生不能只从单一路口或单一指标出发，而应从区域交通系统角度综合考虑车辆、行人、非机动车和公共交通之间的关系。
9. 学生复盘结论
本次实训表明，智慧交通数字孪生教学平台能够将交通运行数据、GIS/3D数模对象和教学任务有效联动，帮助学生从“看数据”转向“用数据诊断问题、用模型解释过程、用仿真验证方案”。后续学习中，应进一步强化对指标阈值、控制策略适用条件和多目标权衡关系的理解。
10. 教师评价建议
	评价维度
	权重(%)
	评分说明

	问题识别
	20
	能够识别重点区域主要矛盾

	方案设计
	30
	治理措施完整，兼顾效率与安全

	数据评价
	20
	能够用指标说明方案效果

	综合表达
	20
	报告结构清晰，逻辑完整

	推广思考
	10
	能够说明方案适用范围和局限



建议教师结合平台操作记录、课堂汇报和书面报告进行综合评分。若用于比赛展示，可选取“平台操作过程记录”和“实训结果与系统输出”两部分作为支撑截图或材料摘要。


[bookmark: _GoBack]六、教师评分建议与课程实施建议
6.1 课程实施组织建议
	教学阶段
	教师活动
	学生活动
	平台支撑

	课前
	发布任务书、说明实训背景、明确评分规则
	阅读任务书、预习指标含义
	教师端、教学成果中心

	课中
	组织分组实训、巡查操作过程、提示关键问题
	查看数据、操作平台、提交方案
	驾驶舱、数据感知、3D数模、学生端

	课后
	查看系统评价、组织复盘讨论、形成课程材料
	提交报告、完成反思、修订方案
	评价复盘、实训报告、成果中心



6.2 推荐综合评分表
	评价项目
	建议权重
	评价要点

	数据识读能力
	15%
	能正确读取流量、速度、排队长度、事故和违法等指标

	问题诊断能力
	20%
	能识别拥堵路段、风险点和交通组织矛盾

	方案设计能力
	25%
	能提出信号优化、绕行诱导、事件管控或区域治理方案

	仿真解释能力
	20%
	能解释优化前后指标变化和方案适用条件

	复盘表达能力
	10%
	报告结构清晰，结论有数据支撑

	团队协作表现
	10%
	小组分工合理，课堂汇报表达清楚



6.3 支撑比赛成果展示的建议
将报告二“交叉口拥堵诊断与信号优化仿真”作为主演示案例，突出 T4 赛道的仿真、预测、优化与控制。
将报告三“交通事件预警与应急管控推演”作为辅助案例，体现复杂场景复现和应急决策能力培养。
将四份报告汇总为“课程实训报告包”，配合系统使用手册、PPT、演示视频和作品链接共同提交。
汇报时明确说明数据为教学仿真样例数据，重点验证教学流程和系统能力，不夸大为真实城市实测成果。
6.4 可补充材料清单
	材料名称
	用途
	建议状态

	课程教学设计方案
	说明课程目标、重难点和教学流程
	需准备

	平台操作手册
	说明教师端、学生端和评价复盘操作方法
	已准备/可更新

	实训任务书
	支撑课前发布与学生操作
	建议与本报告配套

	学生评分表
	支撑过程化评价
	可由本报告评分表拆分

	课堂试用照片或录屏
	增强教学落地可信度
	建议补充

	3—5分钟演示视频
	支撑作品展示和答辩
	必须准备



交通运输与物流学院教学仿真样例数据，仅用于课程实训与竞赛展示支撑

TrafficInsight智慧交通数字孪生教学平台｜课程实训报告包交通运输与物流学院教学仿真样例数据，仅用于课程实训与竞赛展示支撑TrafficInsight智慧交通全域态势感知数字孪生教学创新平台课程实训报告包面向《智能交通系统》课程的交通运行感知、仿真推演与管控决策实训项目内容课程名称智能交通系统适用专业交通运输类、城市交通管理、智能交通技术相关专业实训平台TrafficInsight智慧交通全域态势感知数字孪生教学平台数据说明基于教学仿真样例数据与典型交通场景构建，不声明为真实城市实测数据成果用途课程实训、项目报告、现场答辩、作品链接与教学应用支撑材料文档版本展示版V1.0

